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PO NEPRERYWNOJ I LIP[ICEWOJ PO SOWOKUP

NOSTI PEREMENNYH INTEGRIRUEMOJ PO PO MERE
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zADA^A NAZYWAETSQ STOHASTI^ESKOJ IGROWOJ ZADA^EJ

S REKURSIEJ DWUH\TAPNOJ I SOOTWETSTWUET W ISSLEDOWA

NII OPERACIJ ZADA^E WYBORA OPTIMALXNOJ STRATEGII

PRI NALI^II SLU^AJNYH I NEOPREDELENNYH FAKTO

ROW pRI^EM S^ITAETSQ ^TO WYBOR ZNA^ENIJ NEOPREDE

LENNYH FAKTOROW MOVET OSU]ESTWLQTX SOZNATELXNYJ PRO

TIWNIK IME@]IJ INFORMACI@ KAK O PRIMENQEMOJ STRATE
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T E REKURSIWNO zNA^ENIE DAET NAILU^[IJ GARANTIRO

WANNYJ REZULXTAT OPERIRU@]EJ STORONY W OPERACII CELX@

KOTOROJ QWLQETSQ MINIMIZACIQ PO

sUDQ PO ZAPISI PRI POLU^ENII REZULXTATA OPE

RIRU@]AQ STORONA RASS^ITYWAET IMETX INFORMACI@ O QW

NOM WIDE MERY nO \TO PREDSTAWLQETSQ SLI[KOM OGRANI^I
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STOHASTI^ESKU@ POSTANOWKU ZADA^I KOTORAQ NA NEGO NE

ORIENTIRUETSQ a IMENNO BUDEM PREDPOLAGATX ^TO MERA

NE IZWESTNA NO DOSTUPNA NABL@DENI@ PROIZWOLXNAQ POSLE

DOWATELXNOSTX NEZAWISIMYH REALIZACIJ SLU^AJNOJ WE

LI^INY S W RASPREDELENNOJ NA W SOOTWETSTWII S MEROJ
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\MPIRI^ESKU@ FUNKCI@ RASPREDELENIQ S W APPROKSIMI
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SMYSL SOWMESTITX ^ISLENNYE METODY POISKA S PROCEDU
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O^EREDNYE REALIZACII S W W PROCESS S^ETA T E WSE WRE

MQ UTO^NQTX APPROKSIMACI@ pODOBNAQ WOZMOVNOSTX OSNO

WANNAQ NA METODOLOGII
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T E DLQ PO^TI WSEH POSLEDOWATELXNOSTEJ NEZAWISIMYH

SLU^AJNYH REALIZACIJ RASSMATRIWAEMOJ S W

sU]ESTWENNYJ NEDOSTATOK PROCEDURY ZAKL@^AET

SQ W [AGE KOTORYJ PREDPOLAGAET DLQ WSEH RE[ENIE
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NESKOLXKO UPROSTITX WY^ISLQQ MAKSIMUM NE PO WSEMU A

PO KONE^NOMU MNOVESTWU IZ SLU^AJNO WYBRANNYH TO^EK
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dLQ RE[ENIQ W PREDPOLOVENII STROGOJ WYPUKLO WOGNUTOSTI

INTEGRALXNOJ CELEWOJ FUNKCII DOSTATO^NO ZAMENITX [AG

ODNOKRATNYM PERES^ETOM SIMMETRI^NYM

WYBOR PREVNIJ pROCEDURA PO SLOVNOSTI \KWI

WALENTNA RE[ENI@ OBY^NOJ NE IGROWOJ I NE REKURSIWNOJ

ZADA^I STOHASTI^ESKOJ OPTIMIZACII POLU^A@]EJSQ IZ

PRI NEZAWISIMOSTI OT METODOM STOHASTI^ESKIH KWAZI

GRADIENTOW oDNAKO POD^ERKNEM ^TO W OTLI^IE OT

ZNA^ENIE NE DAET GARANTIROWANNOJ OCENKI REZULXTATA

OPERIRU@]EJ STORONY I DLQ NEE STRATEGIQ MINIMIZIRU@

]AQ W NE BUDET OPTIMALXNOJ TAK KAK NE U^ITYWAET WOZ
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pRINCIPIALXNAQ TRUDNOSTX ZADA^I DLQ ^ISLENNOGO RE

[ENIQ OBUSLOWLENA NE EE IGROWYM HARAKTEROM A NALI^IEM

REKURSII T E EE DWUH\TAPNOSTX@ dEJSTWITELXNO STANDART

NAQ DWUH\TAPNAQ ZADA^A STOHASTI^ESKOJ OPTIMIZACII
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ILI ZADA^A POISKA ZNA^ENIQ I REALIZACII

PO SUTI \KWIWALENTNA ZADA^E STOHASTI^ESKOJ OPTIMIZACII W

FUNKCIONALXNOM PROSTRANSTWE

sWEDENIE K PREDLAGAETSQ RQDOM AWTOROW KAK

ALXTERNATIWA PRQMOJ PROCEDURE STOHASTI^ESKOGO KWAZIGRA

DIENTNOGO SPUSKA SOOTWETSTWU@]EJ PRI ZAMENE W

NA dLQ ZADA^I MOVNO ISPOLXZOWATX TAKOE VE

SWEDENIE NO POLU^IM W FUNKCIONALXNOM PROSTRANSTWE UVE

BOLEE SLOVNU@ MINIMAKSNU@ ZADA^U pO\TOMU DALEE BU

DEM PRIMENQTX DRUGOJ SPOSOB PREDLOVENNYJ W PRIWO

DQ]IJ K ZADA^E USLOWNOJ MINIMIZACII W PROSTRANSTWE NE

PRERYWNYH FUNKCIJ

wOSPOLXZUEMSQ SHEMOJ SWEDENIQ OBY^NOJ MINIMAKSNOJ
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NYE METODY SM NAPRIMER OBZORY u^ITYWAQ BES

KONE^NOMERNOSTX ISHODNOJ POSTANOWKI RASSMOTRIM

METOD IZ KAK NAIBOLEE PODHODQ]IJ DLQ RE[ENIQ ZADA^

BOLX[OJ RAZMERNOSTI WOZNIKA@]IH PRI BOLX[IH

pREDLOVENNYJ W METOD RE[ENIQ ZADA^ POLUBESKONE^

NOJ OPTIMIZACII QWLQETSQ STOHASTI^ESKIM WARIANTOM REGU

LQRIZOWANNOGO METODA AGREGIROWANIQ OGRANI^ENIJ

SOWME]A@]EGO SHEMU ITERATIWNOGO AGREGIROWANIQ MNOGIH

OGRANI^ENIJ S REGULQRIZACIEJ w PRIME
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QWLQETSQ J NEZAWISIMOJ REALIZACIEJ RAWNOMERNOGO

RASPREDELENIQ NA

A ZNAK ZDESX I DALEE OBOZNA^AET NORMU W eWKLIDOWOM

PROSTRANSTWE

oGRANI^ENIE QWLQETSQ OSLABLENI

EM RELAKSACIEJ POSKOLXKU PREDPOLAGAET NERAWENSTWO

LI[X DLQ SLU^AJNYH REALIZACIJ WMESTO P N DLQ WSEH

w SLU^AE WYPOLNENIQ \TOGO RELAKSIROWANNOGO OGRANI^ENIQ

NA M [AGE ALGORITMA POLU^IM I SMESTIMSQ PO
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ISHODNAQ FUNKCIQ KONE^NA EE ZNA^ENIQ LEVAT MEVDU

MINIMUMOM I MAKSIMUMOM NA KOMPAKTE

tEPERX PUTEM SOOTWETSTWU@]EJ MODIFIKACII DOKAZA

TELXSTWA TEOREMY IZ MOVET BYTX DOKAZANO
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